
UNITA’ DI APPRENDIMENTO 1:   AUTOMAZIONE INDUSTRIALE IL PLC

 Il controllore a logica programmata 

 Principio di funzionamento di un PLC         

 Hardware del PLC con riferimento a S7-1200

 Collegamenti elettrici per le connessioni degli ingressi e delle uscite

 Struttura memoria e dati area merker

 Rappresentazione dei numeri: interi e reali in virgola mobile

 Configurazione degli I/O

 Progettazione del programma utente con linguaggio LADDER

 Istruzioni di programmazione di base e avanzate

 Esempi di conversione da schema elettrico funzionale a schema Ladder

 Tecnica di programmazione per passi (GRAFCET e Tecnica Batch)

 Conversione del linguaggio Grafcet in linguaggio Ladder

 Segnali analogici

 Scaling di segnali analogici, controllo temperatura

 Collegamento dei trasduttori ai moduli analogici

UNITA’ DI APPRENDIMENTO 2:  PLC SIEMENS S7 -1200 - AMBIENTE DI SVILUPPO        TIA 
PORTAL

 Struttura del programma in TIA PORTAL

 Il progetto con TIA PORTAL inserimento della CPU S7-1200

 Comunicazione PC-PLC

 Collegamenti reti Ethernet

 Tabella delle variabili

 Timer e contatori

 Merker di clock e di sistema

 Esecuzione e monitoring

 Debug del programma con tabella di forzamento

 Esecuzione dei programmi in PLC simulato (S7-PLCSIM)

 La struttura del programma in TIA PORTAL i blocchi organizzativi OB (OB1-OB di ciclo, OB di Sartup)

 Programmazione lineare e strutturata con FC-FB

 Gestione dei valori analogici PLC S7

 Interfacciamento con i pannelli operatori HMI

 Esercizi di progettazione di livello base e avanzato: schema elettrico collegamento PLC- Input/Ouput, tabella 
Input/Ouput,

 Grafcet e Ladder.
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UNITA’ DI APPRENDIMENTO 3:    AZIONAMENTI  E  ATTUATORI

 Definizione di macchina elettrica

 Rendimento di una macchina elettrica

 Struttura generale del motore asincrono trifase

 Il campo magnetico rotante trifase

 Velocità e verso di rotazione del campo magnetico rotante trifase

 Funzionamento del motore asincrono trifase

 Definizione di scorrimento

 Circuito elettrico equivalente del motore asincrono trifase

 Potenze e loro bilancio

 Dati di targa del motore asincrono trifase

 Caratteristica meccanica del motore asincrono trifase

 Avviamento del motore asincrono trifase

 Regolazione della velocità del motore asincrono trifase mediante inverter

 Schema a blocchi di un inverter a frequenza variabile

 Regolazione della velocità mediante variazione della frequenza e della tensione

 Vantaggi e svantaggi nell’utilizzo dell’inverter 

LABORATORIO:

◦ Comando di tre nastri trasportatori con l’utilizzo del PLC Zelio

◦ Esercitazione con TIA_PORTAL esempi applicativi (stesura schemi ed elenco componenti)

◦ Impianto per il riempimento di due serrbatoi con PLC S7_1200

◦ Esempi applicativi con il simulatore Factory

◦ Linea per il confezionamento automatico

◦ Gestione di un serbatoio con sensori analogici

◦ Controllo di temperatura con PT100

◦ Gestione di un m.a.t con inverter
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